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	實驗室：K002-2 液氣壓實驗室

	
	


	最高學歷：大同大學機械工程博士

	研究領域：自動控制、液氣壓控制、自動化系統、壓電系統控制、微處理機

	　

	    學術榮譽 

	　

	    獲獎

	2007/10   指導學生參加TDK盃第十一屆全國大專院校創思設計競賽 , 競賽獎第四名、創意獎佳作
2008/10   指導學生參加TDK盃第十二屆全國大專院校創思設計競賽 ，創意獎佳作
2009/10   指導學生參加TDK盃第十三屆全國大專院校創思設計競賽 ，競賽獎佳作
2010/10   指導學生參加TDK盃第十四屆全國大專院校創思設計競賽 ，競賽獎佳作
2011/10   指導學生參加全國智慧型機器人大賽 ，競賽獎第四名
2012/10   指導學生參加TDK盃第十六屆全國大專院校創思設計競賽 ，競賽獎獎佳作
2016/10   指導學生參加TDK盃第二十屆全國大專院校創思設計競賽, 獲得競賽獎第一名及創意獎 

2016/12   指導學生參加亞洲機器人運動競技大賽，競賽獎佳作


	

	　期刊論文

	1. Chih-Lyang Hwang and Chau Jan, “A reinforcement discrete neuro-adaptive control for unknown piezoelectric actuator systems with dominant hysteresis,” IEEE Trans. on Neural Networks, vol. 14, no. 1, pp. 66-78, 2003. (SCI)

2. Chih-Lyang Hwang and Chau Jan, “Optimal and reinforced robustness designs of fuzzy variable structure tracking control for a piezoelectric actuator system,” IEEE Trans. on Fuzzy Systems, vol. 11, no. 4, pp. 507-517, 2003. (SCI)

3. Chau Jan and Chih-Lyang Hwang “A Nonlinear Observer-Based Sliding-Mode Control for Piezoelectric Actuator Systems: Theory and Experiments,” Journal of the Chinese Institute of Engineers, vol. 27, No. 1, pp. 9-22, 2004. (SCI)

4. Chih-Lyang Hwang and Chau Jan, “Nano trajectory control of multilayer low-voltage PZT bender actuator systems,” Asian Journal of Control, vol. 5, No. 2, pp. 187-198, 2004. (SCI)

5. Chih-Lyang Hwang and Yung-Ming Chen Chau Jan, “ Trajectory tracking of large-displacement piezoelectric actuators using a nonlinear observer-based variable structure control,” IEEE Trans. on Control Systems Technology, vol. 13, No. 1, pp. 56-66, 2005. (SCI)

6. Chih-Lyang Hwang and Chau Jan, “State-estimator-based feedback control for a class of piezoelectric systems with hysteretic nonlinearity,” IEEE Trans. on Systems, Man and Cybernetics, Part A --- Systems and Human, vol. 35, No. 5, pp. 654-664, Sep. 2005. (SCI)

7. Chih-Lyang Hwang and Chau Jan, ”Recurrent-Neural-Network Based Multivariable Adaptive Control for a Class of Nonlinear Dynamic Systems with Time-Varying Delay” IEEE Transactions on Neural Networks and Learning Systems, vol. 27, no. 21, pp. 388-401, 2016. (SCI)

8. 詹超,黃志良, “應用壓電致動器於光碟機讀寫頭,” 馬達科技，第57 期電子報「技術專欄」，2003.



	　研討會論文

	1. C. L. Hwang and C. Jan, “A DSP-based fuzzy robust tracking control for piezoelectric servosystem,” FUZZ-IEEE 2002, Hawaiian, U.S.A, May.12-17th, pp. 1410-1415, 2002.

2. C. L. Hwang, H. Y. Lin and C. Jan, “The Trajectory Tracking of Robots via a Fuzzy Linear Pulse Transfer Function Matrix Based Variable Structure Control,” The 12th IEEE International Conference on Fuzzy Systems, Volume: 1, May 25-28, pp. 242-247, 2003.

	　技術報告

	　

	　專利

	　

	　研究計畫

	1. 產學合作研究計畫，計畫名稱：「智慧型電錶箱開發計畫」，委託單位：聯丞股份有限公司，  詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣叁拾萬元整，研究計畫期間：自中華民國 106 年 7月 12日起至 107 年7月11日止。(經濟部CITD計畫委託案)

2. 產學合作研究計畫，計畫名稱：「智慧多功能焊接平台開發計畫」，委託單位：允利榮機械有限公司，  詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣伍拾萬元整，研究計畫期間：自106年08月1日至107年07月31日止。(經濟部SBIRD計畫委託案)
3. 產學合作研究計畫，計畫名稱：「矽膠異材結合之高度防水性手機保護套開發計畫」，委託單位：宏輝實業廠有限公司，  詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣叁拾萬元整，研究計畫期間：自106年08月1日至107年07月31日止。(經濟部SBIRD計畫委託案) 
4. 104年度經濟部科技研究發展專案協助傳統產業技術開發計畫【產學合作研發類別】計畫名稱：[高光效無暗點LED警示燈具開發]，合作企業 : 百盈實業股份有限公司作，計畫總經費：242.8萬元，經濟部補助經費85萬元，科技部補助經費 36.4萬元，合作企業配合款自籌85萬元撥付執行機構 36.4萬元，詹 超  擔任本計畫主持人。計畫期間：104年8月1日至105年7月31日

5. 產學合作研究計畫，計畫名稱：「矯正鏡片快速澆注系統開發計畫」，委託單位：華美光學科技股份有限公司，  詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣壹拾萬元整，計畫期間：自104年7月1日至105年06月30日止(經濟部CITD計畫委託案)

6. 產學合作研究計畫，計畫名稱：「多角形自動對位口紅盒開發計畫」，委託單位：亞勝塑膠實業有限公司，  詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣捌拾萬元整，研究計畫期間：自103年 8月14日至104年7月31日止。(經濟部CITD計畫委託案) 

7. 產學合作研究計畫，計畫名稱：「低成本高精度流量計之研發計畫」，委託單位：揚鼎科技股份有限公司，  詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣貳拾伍萬元整，研究計畫期間：103年9月1日至104年5月31日止。(經濟部SBIRD計畫委託案)
8. 產學合作研究計畫，計畫名稱：「無縫纖維束化妝筆研發計畫」，委託單位：亞勝塑膠實業有限公司，  詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣伍拾萬元整，研究計畫期間：102年8月1日至103年7月31日止。(經濟部SBIRD計畫委託案) 
9. 產學合作研究計畫，計畫名稱：「自動塗膠壓合機之控制器開發」，委託單位：安默麗樂器有限公司提琴，  詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣伍拾萬元整，研究計畫期間：自101年09月01日至102年08月31日止。(經濟部SBIRD計畫委託案) 
10. 97年度國科會研究計畫: 【嵌入式半導體自動倉儲設備控制系統之開發】，詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣316,000元整，研究計畫期間：自97年08月01日至98年07月31日止。
11. 96年度國科會研究計畫: 【嵌入式精密循軌平台控制之研究非】詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣300,000元整，研究計畫期間：自96年08月01日至97年07月31日止。
12. 95年度國科會研究計畫:【非球面研磨加工系統之開發】詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣331,000元整，研究計畫期間：自95年08月01日至96年07月31日止。
13. 94年度國科會小產學研究計畫: 【應用單晶片模糊控制器於恆溫恆濕空調系統之開發】詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣412,600元整，研究計畫期間：自94年05月01日至95年04月30日止。
14. 93年度國科會研究計畫: 【以DSP 為基礎的高精密循軌定位平台之開發】，  詹 超  擔任本計畫主持人，研究經費：共新台幣305,700元整，研究計畫期間：自93年08月01日至94年07月31日止。

	　服務

	2012/09~ 迄今

勞動部勞動力發展署技能檢定，氣壓職類乙級技術士技能檢定術科測試，監評委員 

2012/09~ 迄今

勞動部勞動力發展署技能檢定，氣壓職類丙級技術士技能檢定術科測試，監評委員

2012/07~ 迄今

台灣嵌入式暨單晶片系統發展協會，電路板設計國際能力認證實用級，監評委員

2012/02~ 迄今

台灣嵌入式暨單晶片系統發展協會，電子元件拆與銲能力認證專業級，監評委員

2012/02~ 迄今

台灣嵌入式暨單晶片系統發展協會，電子元件拆與銲能力認證實用級，監評委員

2009/08~ 迄今

台灣嵌入式暨單晶片系統發展協會，數位邏輯設計能力專業級，監評委員

2009/08~ 迄今

台灣嵌入式暨單晶片系統發展協會，數位邏輯設計能力實用級，監評委員

2007/09~ 迄今

台灣嵌入式暨單晶片系統發展協會，單晶片能力認證乙級，監評委員

2006/09~ 迄今

台灣嵌入式暨單晶片系統發展協會，單晶片能力認證丙級，監評委員

2017/02~ 迄今

台南市政府經濟發展局，擔任傳產專家顧問

2017/10~ 2017/10

指導學生參加TDK盃第二十一屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2016/10~ 2016/10

指導學生參加TDK盃第二十屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2015/10~ 2015/10

指導學生參加TDK盃第十九屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2014/10~ 2014/10

指導學生參加TDK盃第十八屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2013/10~ 2013/10

指導學生參加TDK盃第十七屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2012/10~ 2012/10

指導學生參加TDK盃第十六屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2011/05~ 2011/05

指導指導學生參加全國智慧型機器人大賽 , 校內其他, 指導老師

2011/10~ 2011/10

指導學生參加TDK盃第十五屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2011/06~ 2011/06

國立虎尾科大，機械與機電工程研究所，論文口試委員

2010/10~ 2010/10

指導學生參加TDK盃第十四屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2010/05~ 2010/05

國立虎尾科大，機械與機電工程研究所，論文口試委員

2009/10~ 2009/10

指導學生參加TDK盃第十三屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2009/05~ 2009/05

國立虎尾科大，機械與機電工程研究所，論文口試委員

2008/10~ 2008/10

指導學生參加TDK盃第十二屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2008/07~ 2008/07

國立虎尾科大，機械與機電工程研究所，論文口試委員

2007/10~ 2007/10

指導學生參加TDK盃第十一屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2006/05~ 2006/05

指導學生參加第九屆義隆盃單晶片微控制器應用製作大賽, 校內其他, 指導老師

2006/10~ 2006/10

指導學生參加TDK盃第十屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2005/03~ 2005/03

指導學生參加第八屆義隆盃單晶片微控制器應用製作大賽, 校內其他, 指導老師

2004/10~ 2004/10

指導學生參加TDK盃第八屆全國大專院校創思設計競賽, 校內其他, 指導老師

2004/04~ 2004/04

指導學生參加義隆盃單晶片微控制器應用製作大賽, 校內其他, 指導老師



	　


	
	


